Suspensiones oscilantes ROSTA

Para cribas y transportadores




Suspensiones
Guia de productos para ¢

Brazos y cabezales oscilantes para transportadores
- sin mantenimiento y con gran capacidad de guiado
- resistentes a todo tipo de cargas
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Acumuladores eldsticos para transportadores
- funcionamiento potente y arménico
- ahorran energia y funcionan de forma silenciosa

Doble brazo para transportadores de alta velocidad
- relacion de masas 1:1, neutraliza la vibracion
- para altas frecuencias y mayores fuerzas dindmicas
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. oscilantes ROSTA

1 cribas y transportadores

Soportes aislantes para cribas y transportadores
- larga vida util

- dlto grado de aislamiento

- resistentes a la corrosion

- admiten sobrecargas

Junta universal para tamices giratorios
- guiado ideal del giro horizontal
- larga vida dtil e las articulaciones
- alta capacidad de carga,
hasta 40.000N por soporte




Tabla de seleccion para bandejas vibrantes
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Bandeja vibrante de una
masa - sistema circular

Bandeja vibrante de una
masa — sistema lineal

Bandeja vibrante
de doble masa

Bandeja vibrante de una
masa - sistema colgante

AB Suspension oscilante estdndar
Paa. 11 Alto grado de aislamiento de las vibraciones.
9 Frecuencia natural aprox. 2 -3 Hz.
9 tamafios de 50N a 20.000N por cada AB.
. Suszensi_én oscilante para altas cargas de impacto y
gy produccién.
PAC,]B H]g Frecuencia natural aprox. 2.4 -3.2 Hz.
9 3 tamafios de 3.500N a 14.000N por cada
AB-HD.
Suspension oscilante de disefio compacto.
AB-D Recomendado para bandejas vibrantes de doble
Pag.13 pose
Frecuencia natural aprox. 3-4.5 Hz.
7 tamafios de 500N a 16.000N por cada AB-D.
Suspension oscilante de acero inoxidable para la industria farmacéutica y
ABI alimentaria.
Péa. 14 Frecuencia natural aprox. 2-3 Hz.
: 9 6 tamafios de 70N a 6.800N por cada ABI.
Suspension oscilante
para sistema colgante.
HS Frecuencia natural
Pag. 15 aprox. 3-4 Hz.
: 5 tamarios de 500N a
14.000N por cada HS.

Tabla de seleccion para tamices giratorios

AK

Junta universal para el soporte o suspension
libre en tamices giratorios.
10 tamafios hasta 40.000N por unidad

"I‘ :

Cabezal oscilante especialmente disefiado para
tamices giratorios.

Fabricados con mayor seccién de goma
para aumentar su grado de flexibilidad.
Tipos de rosca derecha e izquierda.

Tamiz giratorio

Tamiz giratorio colgante

* Para més informacié consulte nuestro catdlogo general.
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Tabla de seleccion para transportadores oscilantes
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Transportador de una masa
estdndar

Transportador de una masa Transportador de dos masas
con acumuladores con compensacion directa de fuerzas

Brazo oscilante simple de longitud regulable.

AU
Tipos de rosca derecha e izquierda. *
7 tamafios hasta 5.000N por suspensidn.
Brazo oscilante simple o doble de longitud regulable. Elementos AR unidos mediante un tubo redondo.
Para transportador de dos masas con posibilidad de transporte bi-direccional. AR
2 tamafios hasta 800N por suspensién. *
Brazo oscilante simple de longitud fija. AS-P
6 tamafios de hasta 2.500N para fijacién con brida. )
< S AS-C
6 tamafios de hasta 2.500N para fijacién central. N
Brazo oscilante doble para compensacién
directa de masas. AD-P
5 tamarios hasta 2.500N. para fijacién con | AD-C

brida. 4 tamafios hasta 1.600N para fijacién
central.

Acumulador eldstico para transportadores en resonancia.
Un acumulador eléstico consta de 2 elementos DO-A.
5 tamaiios hasta un valor de muelle dindmico de 300N/mm.

Cabeza de biela para transportadores.
Tipo de rosca derecha e izquierda.
7 tamafios hasta 24.000N por unidad.

ST

* Para mds informacién consulte nuestro catdlogo general.




Tecnologia ROSTA para bandejas vibrantes

Introduccion

Los sistemas de oscilacién libre pueden ser propulsados
mediante motovibradores eléctricos o ejes de contrapesos
excéntricos.

La amplitud de la oscilacién, el tipo de vibracién y la direccién
de la vibracién sobre la criba o el transportador estd deter-
minada por la dimensién y la colocacién de los motores o
ejes de contrapesos. La fuerza de vibracién, la inclinacién
de la criba y el centro de gravedad determinan la amplitud
de oscilacién para cada méquina. La amplitud de las oscila-
ciones, o lo que es lo mismo, la velocidad de transporte de
material sobre la canal, dependerdn de estas variables.

Las suspensiones oscilantes ROSTA consiguen el movimiento
oscilante éptimo para las cribas. Por su disefio y caracteris-
ticas técnicas, logran un movimiento completamente lineal,
evitando asi desplazamientos laterales.

El funcionamiento se estas suspensiones provoca un

Bandeja con movimiento circular

movimiento arménico de las bandejas vibrantes. Debido a
su alta capacidad de deflexién, consiguen una frecuencia
natural baja, garantizando asi un gran aislamiento respec-
to a la estructura. Las suspensiones ROSTA amortiguan los
picos de fuerza residual tanto en el arranque como en la
parada, durante el cruce por la resonancia a bajas revolu-
ciones.

Las cribas de movimiento circular funcionan mediante un
contrapeso que crea una oscilacién circular en la bandeja
vibrante. Normalmente trabajan con una inclinacién de 15°
a 30° para asegurar un caudal de material correcto.

Para este tipo de bandejas vibrantes inclinadas, se recomienda la suspensién oscilante ROSTA tipo AB por su elevada esta-
bilidad horizontal y su elevado grado de aislamiento. Se han de colocar en “modo espejo”, evitando asi la tendencia natu-
ral a desplazar su centro de gravedad por la inclinacién de la bandeja. Si son necesarias la colocacién de dos suspensiones
AB por apoyo debido a la carga del equipo vibrante, se colocardn segin muestra el dibujo.
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Bandeja con movimiento lineal

Las cribas, transportadores y alimentadores con movimiento
lineal, se suelen fabricar con dos motores vibradores rigida-
mente unidos o mediante dos ejes de contrapesos sincroni-
zados (Eliptex) para provocar un movimiento lineal o elip-
tico. En ambos casos, los motores deberdn girar invertidos
(uno en contra del ofro). El dngulo o la sincronizacién de los
ejes de contrapesos, variard el comportamiento segin las
necesidades del producto a transportar. Habitualmente es-
tos equipos se fabrican totalmente horizontales.

Para su montaje se recomienda la suspensién oscilante tipo AB. Dependiendo de la posicién donde se coloque el sistema
que aportard la vibracién al equipo, las cargas variardn. El drea de carga de material suele ser més ligera, debido a que
la instalacién del sistema vibrante se coloca habitualmente sobre el drea de descarga, siendo su relacién de peso entorno
al 60% frente al 40% de peso sobre el drea de carga. Siendo asi, y dependiendo de la suspensién ROSTA a utilizar, se
recomienda el montaje de seis suspensiones o mds, a fin de compensar las diferentes cargas a soportar por cada apoyo. En
el montaje todas las suspensiones han de estar colocadas en la misma direccién, con la “rodilla” orientada a en el mismo

sentido de la direccién de transporte del material.

Bandeja de doble masa

Cuando se instalan grandes cribas sobre estructuras ele-
vadas, o cuando se colo-
can nuevas mdaquinas mds
pesadas en instalaciones
antiguas, éstas pueden
provocar vibraciones exce-
sivas que dafian y provo-
can molestias a la insta-
lacién. La solucién es reali-
zar una instalacién de dos
masas para absorber estas vibraciones sobre el segundo
marco o contrapeso, evitando asi que circulen por el resto
de la instalacion.

Las suspensiones oscilantes ROSTA tipo AB-D son el soporte
ideal para este tipo de instalaciones.

Bandeja colgante (para silos
y tolvas)

Normalmente las cribas para silos y tolvas estan colocadas
en estructuras complicadas, debiéndose utilizar para su ais-
lamiento rudimentarios sistemas de cadenas unidas a mu-
elles helicoidales. Las suspensiones ROSTA tipo HS con-
siguen una suspensién directa y eficaz, y han sido especial-
mente disefiadas para estas aplicaciones.

ROSTA



. = Direccién del fransporte Arga de carga

Tecnologia e dscrge (D

Terminologia y cdlculos

b
Descripcion Simbolo * Ejemplo
Peso de la bandeja vibrante en vacio mo 680 kg
Material sobre la bandeja 200 kg
Con acoplamiento del 50% aprox. 100 kg
Peso total equipo vibrante m 780 kg Formulas
Distribucién de masas: Carga % 33% C
arga por apoyo
Descarga 67 % 94 por apoy
Aceleracién de la gravedad g 9.81 m/s? F _ m - g- % carga F, _ m - g - % descarga
Peso por apoyo en drea de carga Fcarga 1263 N cores 2100 e 2100
Peso por apoyo en drea de descarga  Fdescarga 2563 N . o ..
Amplitud de oscilacion
« Elementos seleccionad 6x AB 38 P
AM AM
Par de trabaijo estdtico de los motores AM 600 kgem SWo = -10 sW = 10
m m
Amplitud bandeja vibrante en vacio sWo 8.8 mm ’
Amplitud bandeja vibrante en marcha  sw 7.7 mm Fuerza centrifuga
Revoluciones del motor ns 960 rpm 2 2 AM. 10
Fuerza centrifuga de ambos motores ~ Fz 30’319 N Fo= 60 ns) R _ nZ- AM
z = - U
Factor de oscilacién K 4.0 21000 18240
Aceleracién de la méquina a=K-.g 40g Factor de oscilacién
2n 2
¢ Frecuencia natural (por pieza) fe 2.7 Hz %0 ns) ©SW nZ. sw
Grado de aislamiento Y 97 % K= 291000 = 7789000
Aislamiento de vibraciones
60 , S
/ / // W =100 - Loz
55 / e / ,/ P L) -1
cg;\o | / // 60-fe
b 92%
5.0 © i / ,/ // //
& / / / / L Eiemol
95% ® tjemplo:
a5 || 3F ) P y, y P | p ]
X /| 9% L /’ La relacién entre el nomero
) / |97%/ P 7 de revoluciones de exci-
40 / / / tacion, 960 rpm (16Hz) y
/ a L~ la frecuencia natural de
/ /L / / RS .
3.5 / / / / la suspensién , 2.7Hz,
/ / // / e Diagrama de aislamiento de consigue un grado de
30 v 7 7 vibraciones W [%] — aislamiento del 97%.
/ / 9%
4 ~
a7 94
2.0 / /// o
o o 9 9 9 9 9 9@ @ © 9 © 9 9 9 9 9@ @ @ 9 © 9 9 9 O
fe & &6 &8 &8 8 &8 & & & 8 &8 S & & &8 8 8 & & & & 8 & & o
o N oo = 82 32 2R R2 2R I QJ83X&QS

* Los siguiente factores determinan el efecto de acoplamiento y el flujo del material:
- Mayor o menor adherencia con materiales himedos

- Bandejas vibrantes con méxima carga

- Bandeja completamente llena de materiales himedos

- Mal reparto del peso con o sin material

- La linea de fuerza de los motores no pasa por el centro de masas

- Fuertes impactos en la descarga

ROSTA




Tecnologia

Velocidad media para el transporte de ma

terial vm

Principales factores de influencia:
cm/s m/min . .
- Propiedades del material
33 32 [ O | : :
| L — | - Altura del material sobre bandeja
50 30 1" Valores para un dngulo de inclinacién B = 45° /qbg T He [ A Inclinacién de la bandei
4 8 o L - Inclinacién de la bandeja
3 % y’/ |89 — | - Posicién de los motores
e — LA s ~ - Posicién del centro de gravedad
L— | —1
37 22 o = iy . - .
s 1 AT En cribas de movimiento circular
33 20 2 ~ i '
AT A A s 7 la velocidad del material variara
30 18 A A . . o
S VT - dependiendo del dngulo de incli-
/T K= nacién de la bandeja.
23 14 2 A
20 12 L o
|39
17 10 —g / S lf//
i i A
38— ’(/\, / /‘ZQV H
0 6L e fil * Ejemplo:
7 4 4 La amplitud (7,7mm) y las revolu-
3 9 ciones del motor (960rpm) nos
indican una velocidad media de
) - N ™ % 1L o N ® OO - DXL YN oA 12.3m/min o 20,5cm/sec.
Amplitud de oscilacién sw [mm]

Resonancia y comportamiento residual

En los momentos de paro y arranque de la bandeja vibrante,
las suspensiones tienen que soportar una frecuencia de
resonancia. Debido a sus caracteristicas y construccién, los
elementos AB consiguen un alto grado de amortiguacién
después de tan sélo algunos movimientos. La maquina se
detiene en cuestién de segundos.

Mediciones de laboratorio segin la fuerza residual en
suspensiones oscilantes ROSTA:

Arranque

Fuerza vertical

Alineacion de los elementos

Las suspensiones para cribas con movimiento lineal se insta-
lan segin se indica en la pdgina 7. El brazo fijado a la
bandeja vibrante, es el encargado de realizar el mayor
desarrollo de las oscilaciones, mientras que el brazo
inferior, permanece estdtico sobre la estructura de apoyo.

El eje de la suspensién ha de estar colocado a 90° respecto
a la bandeja, con una tolerancia méxima de +-1°.

Soporte de fijacién

Base de soporte

90° £ 1°
N



AB 15 a AB 27

AB 38 a AB 50-2

AB TWIN

AB-HD

Tecnologia

Curvas de deflexion y efecto «Cold Flow»

Los diagramas muestran la deflexién vertical s (en mm) por
compresién o fuerza de tensién G (en kN). Los valores de
deflexion son aproximados. Consulte las especificaciones
de tolerancia en el apartado “Tecnologia” de nuestro ca-

télogo general.

Se muestran valores en frio y con un dia de fun-
cionamiento. Después de un aifo la deflexién
suele ser el “valor x 1.09 mas” (dependiendo de

la aplicacién, el clima, etc.).

Carga de compresion

081 GINI AB27

07

0.6

92 4/

8"3‘ { AB18 |
. |

02 1 = m15

e S=mmmal!

REEFFFEEETEEE:
N
104 GIkN] aB50-2 L~
9 |
7 / AB 50
6 » o
y /
3 — AB45 |
2 1 !
(]) AB 38 - s [mm] T
©2R88383R 8882
22 .
20 L GIkN] AB50-2 L~
18 WIN -
16 -
14 —
12
10 o /
8 AB 50
6 TWIN |
4 —
(2) — s [mm]
©2R883883R 8882
16 S — —
1 AB-HD 502 _|
14 | AB-HD
12 50-1.6
10
8 P
6 _ AB-HD 50 —|
4 - |
) B | 1]
0 3 [mm]
— — N N OO O ¥ ¥ U O 0O O N

AB-D 18 a AB-D 38

ABI 15 a ABI 30 AB-D 45 a AB-D 50-2

ABI 40 a ABI 50

HS 27 a HS 45

HS 50 y HS 50-2

40+ GIkN]

1.5 o
e ff AB-D 18
0.5 p—_,

: s [mm]
0.0 t
°c o 2 2 8 % 8 8 % 9
]8 T T
16 +— GI[kN] AB-D 50-2 |
14 |
AB-D 50-1.6
12 — —T
10 AB-D 50 —
s S

8 g

6 Z‘L‘;
4 o +— AB-D 45 —|
2 i
0

TSN |
1.0 ) ABI 30 ,/
0.6 / ABI 20
0.4 —
—
02 - ABITS
T s [mm]
0.0 | N .
©C w2 YR LTSI I 338
8 T
71 GIkN] ABI 50
6
5
4 /
3 ABI 40-12
~ |
2 ABI 40
1 e il |
0 — s[rlnm]
© 28898 3R 8 8 8

Carga de tension

5.0

451+ GIkN]
40
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3.0
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2.0 g
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0.5

0.0

16
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Suspensiones Oscilantes
Tipo AB

G . m
M K. L K L
¥ kL i~ —
g li=N==gm==-=
AB 15-27 AB 45-50 AB 50 TWIN
AB 38 AB 50-2 AB 50-2 TWIN
" 777777777 \777 Il il 777\777‘{7
MI— m“wﬂ“m Htr:rle— —
v ] Lnln ]
KL K L K
] M M
Carga A A B B*
. Gmin.—Gmax. en mdéx. en  mdx. Peso
Art. N°. Tipo [N] vacio carga vacio carga  C D E F H K L M N [kgl
07 051 056  AB 15 50 - 160 | 169 15 71 89 80 V4 50 65 9 10 40 52 - 0.51
07051057 AB18 120- 300| 208 154 88 107 100 29 60 80 3.5 14 50 67 - 115
07 051 058  AB 27 250- 800 235 170 94 116 100 o1 80 105 4.5 17 60 80 - 2.20
07 051 059  AB 38 600 - 1600| 305 225 120 147 125 213 100 125 6 21 80 104 40 5.10
07 051 054  AB 45 1200 - 3000 353 257 141 172 140 13x20 115 145 8 28 100 132 65 1.5
07 051 061 AB 50 2’500 - 6000( 380 277 150 184 150 17x27 130 170 12 35 120 160 60 20.8
07 051 055  AB 50-2 4’200 - 10'000| 380 277 150 184 150 17x27 130 170 12 40 200 245 70 32.2
07 051 008  AB 50 TWIN 5000 - 12000 | 380 277 150 184 150 17x27 130 170 12 50 120 300 60 350
07 051 009  AB 50-2 TWIN |8400 - 20000 380 277 150 184 150 17x27 130 170 12 60 200 470 70 54.0

Limites de capacidad segin rpm. o <
Valor de muelle dindmico 5 5o g 5
: 720min’ | 960min' | 1440min’ | & £8 $ 3
Frecuencia = =C R =
natural od od sw K sw K sw K 6 8% 8 5
Criftn=Crilia, vertical horizontal | méx. mdx. | mdx. mdx. | méx. max. § £9 w® 5
Art. N°. Tipo [Hz] Z** | [N/mm] [N/mm] | [mm] [-] | [mm] [-] |[mm] [-] < S8 2 ]
07 051 056  AB 15 4.3-2.8 65 10 6 14 4.1 12 6.2 8 93 X X X
07 051057 AB18 3.62.6 80 18 14 17 49 15 77 8 93 X X X
07 051 058  AB 27 3.7-27 80 40 25 17 4.9 14 72 8 9.3 X X X
07 051059 AB 38 3.0-2.4 100 60 30 20 58 17 8.8 8 93 X X X
07 051 054  AB 45 2.8-2.3 15 100 50 21 6.1 18 9.3 8 93 X X X X
07 051 061 AB 50 2.4-2.1 140 190 85 22 6.4 18 9.3 8 9.3 X X
07 051 055  AB 50-2 2.4-2.1 140 320 140 22 6.4 18 9.3 8 9.3 X X
07 051 008  AB 50 TWIN 2.4-2.1 140 380 170 22 6.4 18 9.3 8 9.3 X x
07 051 009  AB 50-2 TWIN 2.4-21 140 640 280 22 6.4 18 9.3 8 93 X X
Vu!ores de carga Aceleracién > 93 g Material
nominal a 960 rpm L
. no recomendada de fabricacién
y amplitud sw de 8 mm

Todos los modelos de AB 50 se pueden combinar entre si.

* Compresién a méxima carga y en frio (después de 1 afio aprox.)
** Disponibles instrucciones de montaije, solicite més informacién.

ROSTA
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Suspensiones Oscilantes
Tipo AB-HD

AB-HD 50
AB-HD 50-1.6
P = =
< —
b AB-HD 50-2
. | Tt Hoad
= I ——— =t == ==
N N N
K L K L
M M
Carga A A B B*
. Gmin.—Gmax. en max. en max. Peso
Art. N°. Tipo [N] vacio carga vacio carga C D E F H K L M N [kg]
07 051 062 AB-HD 50 3500 - 8400| 376 313 105 141 120 17x27 130 170 12 40 120 165 60 227
A\ 07 051 063 AB-HD 50-1.6 4’800 - 11300 376 313 105 141 120 17x27 130 170 12 40 160 205 70 271
07 051 060 AB-HD 50-2 4000 - 14’000 376 313 105 141 120 17x27 130 170 12 45 200 250 70 355
. ) , o <
Valor de muelle dindmico Limites de capacidad segin rpm. § g g
720 min™ 960 min™ 1440 min’! 5 —§ e <
o o2 o
Fr:z:’j:;:lla od od sw K sw K sw K 8 zé S K
Grmin —Grméx. vertical horizontal | méx. mdx. | mdx. mdx. | mdx. max. ﬁ g —.ﬁ g
Art. N, . Tipo [Hz] 7+ | [IN/mm]  [N/mm] | [mm] [] |[mm] [] |[mm] ] [ §8 2 S
07 051 062 AB-HD 50 3224 120 270 130 18 52 15 77 8 9.3
A07 051 063 AB-HD 50-1.6 3224 120 360 172 18 52 15 77 8 98 X
07 051 060 AB-HD 50-2 3224 120 450 215 18 52 15 77 8 9.3 X X
Va!ores de carga Acceleracién > 9.3 g Material
nominal a 960 rpm o
. no recomendada de fabricacién
y amplitud sw de 8 mm

Todos los modelos de AB-HD 50 se pueden combinar entre si.

* Compresién a méxima carga y en frio (después de 1 afio aprox.)
** Disponible instrucciones de montaje.
A Disponibles bajo pedido.

ROSTA &
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Suspensiones Oscilantes
Tipo AB-D

K
D
l Iz
i 5
a =
lll g
ALl H
[%‘,, j
i
g I]=4
r—
| J
Lm
z Cc
Carga A A B B*
) Gmin.—Gméx. en mdax. en  max. Peso
Art. N°. Tipo [N] vacio carga vacio carga  C D E F H K L M N [kgl
07 281 000 AB-D 18 500 - 1200 [ 137 112 115 6] 50 125 90 3 9 9 74 31 30 1.3
07 281 001  AB-D 27 1’000 - 2500 | 184 148 150 93 80 15 120 4 9 11 M6 44 50 29
07 281 002 AB-D 38 2'000 - 4000 | 244 199 185 118 100 175 150 ) 11 13.5 147 60 70 7.5
07 281 003  AB-D 45 3000 - 4000 [ 298 240 220 132 110 25 170 6 13.5 18 168 73 80 1.5
07 281 004 AB-D 50 4000 - 9000 | 329 272 235 142 120 25 185 6 135 18 166 78 90 220
07 281 005 AB-D 50-1.6 6000 - 12000 | 329 272 235 186 160 25 185 8 135 18 214 78 90 7255
07 281 006 AB-D 50-2 8000 - 16000 | 329 272 235 226 200 25 185 8 135 18 260 78 90 290
- . 5 o <
Valor de muelle dindmico Limites de capacidad segn rpm. . . § %
720 min’ 960 min’ 1440 min’ @ 5 © &2
F i 2 g T 3
recuencia cd od od sw K sw K sw K k= ® s 3
natural . q . , . . ) ; g S 3
Grmin.—Gmix. vertical asw horizontal | mdx. mdx. | méx. méx. | méx. maéx. g 3 . 5
Art. N°. Tipo [Hz] 7= | IN/mm]  [mm] [N/mm] |[mm] [-] |[[mom] [-] |[mm] [-] | < = 2 S
07 281 000 AB-D 18 6.1-4.4 30 100 4 20 ) 1.4 5) 2.6 4 4.6 X X X
07 281 001  AB-D 27 5.4-3.9 35 160 4 85 7 2.0 6 3.1 5 58 X X parcial
07 281 002 AB-D 38 4.3-3.4 40 185 6 40 9 2.6 8 4.1 6 7.0 X X parcial
07 281 003  AB-D 45 3.7-3.1 55 230 8 70 11 3.2 9 4.6 7 8.1 X X parcial
07 281 004 AB-D 50 3.7-2.9 55 310 8 120 12 &5 10 52 8 9.3 X X X
07 281 005 AB-D 50-1.6 3.6-29 55 430 8 160 12 &5 10 52 8 9.3 X X X
07 281 006 AB-D 50-2 3.5-2.8 55 540 8 198 12 &5 10 52 8 9.3 X X X
Valores de carga Acceleracién > 9.3 g Material de
nominal a 960 rpm no recomendada fabricacion

Todos los modelos de AB-D 50 se pueden combinar entre sii (siempre que su altura y comportamiento sean idénticos)

* Compresién a maxima carga y en frio (después de 1 afio aprox.)
** Disponibles instrucciones de montaije, solicite mds informacién.
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Suspensiones Oscilantes
Tipo ABI

G
J ABI 15-20

§F@ R
9 I I
//’
e
/
I
4 < o | ABI30-40  apartirde
g i I ABI 40-12
. :
\\\\ D |‘
z J E K. L L1 LLJ

Carga A A B B*
) Gmin.—Gmax. en mdx. en  mdx. Peso
Art. N2 Tipo [N] vacio carga vacio carga € D E F H I K L M N [kgl
07171 107  ABI 15 70 - 180 | 167 114 70 88 80 7x10 50 65 8 = 10 40 52 = 0.71
07 171 108  ABI 20 160 — 460 | 214 147 89 m 100 9x15 65 85 3 - 14 50 67 - 1.57
07171 103  ABI 30 400 - 1000 | 241 176 99 121 100 o1l 85 110 4 35 17 70 90 - 3.27
07171 104  ABI 40 700 - 1600 | 317 237 128 155 125 13 115 150 4 40 21 80 104 = 7.87
07171 106  ABI 40-12 1300 — 3’200 | 281 214 111 133 100 @13 115 150 4 100 21 120 144 60 1n.3
07171 105  ABI 50 2’500 - 6800 | 372 274 151 184 150 18 140 180 15 120 33 150 187 70 14.3
- . . )
Valor de muelle dindmico Limites de capacidad segin rpm. o 8
720 min’ 960 min’ 1440 min? | 8 _§
. %
Fr:z‘:jzi'a od od sw K sw K sw K 2, 6 j: _E
Grmin —Grméx. vertical horizontal | mdx. méx. | méx. mdx. | mdx. méx. g E —§ 2 s
Art. N°. Tipo [Hz] 7 | [N/mm] IN/mm] [ [mm]  [-] |[mm] [] |[[em] [ | €9 22 &
07171107  ABI 15 40-2.8 65 10 6 14 4.1 12 6.2 8 93 X X X
07171108  ABI 20 3.6-2.4 80 22 14 17 49 15 77 8 93 X X X
07171 103 ABI 30 3.5-2.6 80 48 27 17 49 14 72 8 9.3 X X
07 171 104  ABI 40 3.0-2.4 100 60 30 20 58 17 8.8 8 9.3 X X
07 171 106  ABI 40-12 3.4-2.6 90 15 55 16 4.6 13 6.7 8 93 X X
07 171 105  ABI 50 2.8-22 140 220 100 22 6.4 18 93 8 9.3 X X
Vq!oes de carga Aceleracién > 9.3 g Material
nominal a 960 rpm s
. no recomendada de fabricacién
y amplitud sw de 8 mm

Tipo de acero inoxidable:
X5CrNi18-10 (1.4301) and
GX5CrNi19-10 (1.4308)

* Compresién a méxima carga y en frio (después de 1 afo aprox.)
** Disponibles instrucciones de montaije, solicite mds informacién.
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Suspensiones Oscilantes
Tipo HS

_Lﬂ
. HS 27-38
*%@ f i
N [
/ 4 U : HS 45-50 HS 50-2
D I
e /¢ N N N N
z K L K L K L
G M M M
Carga A A B B*
Gmin.—Gmax. en mdax. en  mdx. Peso
Art. N°. Tipo [N] vacio carga vacio carga C D E F H K L M N [kg]
07 311 001 HS 27 500 - 1'250| 164 202 84 68 70 11 80 105 45 17 60 80 35 1.6
07 311 002 HS 38 1200 - 2500 223 275 114 92 95 13 100 125 6 21 80 104 40 49
07 311 003 HS 45 2’000 - 4'200| 265 325 138 113 110 13x20 115 145 8 28 100 132 65 11.3
07 311 004 HS 50 3’500 - 8400| 288 357 148 118 120 17x27 130 170 12 40 120 165 60 20.2
07 311 005 HS 50-2 6000 — 14°000| 288 357 148 118 120 17x27 130 170 12 45 200 250 70 34.0

. . . o <
Valor de muelle dingmico Limites de capacidad segn rpm. . e § g
720 min’ 960min' | 1440min' | § S§ o =
. = « el
Fn:::fz:lm od od sw K sw K sw K 5 '§ zé s 3
Grmin —Grméx. vertical horizontal | mdx. méx. | méx. mdx. | mdx. méx. g é g —E ;g
Art. N°. Tipo [Hz] z* | [N/mm] N/mm] | [mm] [] |[mm] [] [[mm] [] | < S8 2 8
07 311 001 HS 27 4.2-3.8 70 65 32 12 &5 10 52 8 9.3 X X
07 311 002 HS 38 3.6-3.3 90 95 46 15 17.4 13 6.7 8 9.3 X X
07 311 003 HS 45 3.3-3.0 100 142 70 17 197 14 72 8 9.3 X X X X
07 311 004 HS 50 3.2-30 120 245 120 18 52 15 77 8 9.3 X
07 311 005 HS 50-2 3.2-29 120 410 200 18 5.2 15 77 8 9.3 X
Vol.ores de carga Aceleracién > 9.3 g Material
nominal a 960 rpm L
. no recomendada de fabricacién
y amplitud sw de 8 mm

Todos los modelos HS 50 y HS 50-2 se pueden combinar entre si (siempre que su altura y comportamiento sean idénticos)

Las normas de seguridad segun la directiva 2006/42/EG (para cargas con soportes colgantes) han de cumplirse por par-
te del fabricante. Los elementos ROSTA se sujetan con los correspondientes tornillos de calidad 8.8 (en los agujeros o ra-
nuras existentes). La calidad del tornillo puede variar en funcién del par/fuerza.

* Compresién a maxima carga y en frio (después de 1 afio aprox.)
** Disponibles instrucciones de montaije, solicite mds informacién.
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Direccién del trcnsporte/ﬂ
—_—
%
v

=
Tabla de seleccion
B i Max. fuerza |Nomerode -
Art. N°. Tipo centrifuga bridas Tipo  Art. No.
01 071 008 DK-A 27 x 60 1000 N 1 BK 27 01 520 004
01 071 011 DK-A 38x80 2’000 N 2 BK 38 01 520 005
01 071 014 DK-A 45x100 3’500 N 2 BK 45 01 520 006
01 071 015 DK-A 45x 150 5250 N 3 BK 45 01 520 006
01 071 017 DK-A 50x 200 10’000 N 3 BK 50 01 520 007
01 071 018 DK-A 50x 300 15000 N 4 BK 50 01 520 007

Suspensiones para sistemas en espiral

Los transportadores en espiral se utilizan para enfriar o
secar productos, siendo necesarios largos canales de trans-
porte en el menor espacio posible. Se puede dar el caso de
que una torre de cinco metros de alto tenga una longitud de
canal de 25-30 metros. Utilizando las suspensiones oscilan-
tes AB-D de ROSTA, no se necesitan dispositivos de seguri-
dad adicionales como cables de freno o topes sobre la
torre.

Las suspensiones oscilantes ROSTA AB-D consiguen un gran
aislamiento y una absoluta estabilidad, incluso en la parte
alta de la torre.

ROSTA &
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Suspensiones Oscilantes ROSTA
y uccesorios para aplicaciones
especiales

Elemento Pendular, la solucion mas eficaz en aplicaciones
con un sélo motor eléctrico.

En sistemas de un sélo motor vibrador con elemento pendu-
lar (pieza tipo DK), se produce una pequefia oscilacién elip-
tica (movimiento lineal). El movimiento de oscilacién final
depende de la distancia entre el eje del péndulo y el eje del
motor. Este tipo de suspensién se utiliza en cribas y transpor-
tadores pequenos. El dngulo de ajuste para el motor es de
45° aproximadamente.

La informacién sobre los elementos ROSTA tipo DK-A para
sistemas pendulares, se encuentra en el apartado  «uni-
dades eldsticas» de nuestro catdlogo general.




AU-DO

o
&. Direccién del transporte ———

N\ M2
/ g4

my

El brazo oscilante tipo AU-DO se ha desarrollado para
transportadores de doble masa excitados en el chasis (am-
plificacién energética). Excitamos el chasis “m1” con mo-
tores vibradores, y los acumuladores elésticos AU-DO con-
vierten la pequefia amplitud del chasis en una gran ampli-
tud en la bandeja “m2”. El soporte ideal del chasis es la
suspensién oscilante tipo AB. La transmisién de fuerzas
residuales en la bancada es casi inapreciable, lo que le
hace un sistema ideal para mdquinas instaladas sobre
estructuras elevadas o transportables. Es un sistema my
silencioso, de bajo consumo eléctrico y de fécil instalacién.

Los elementos AU-DO estan disponibles en 5 medidas.
Estamos a su disposicién para cualquier consulta técnica
que necesite.

AB-HD 70-3 (suspension especial para altas cargas y de baja frecvencia natural )

Frecuencia natural aproximada 2.1-2.4Hz.

Capacidad de carga desde 9.000N a 20.000N por elemento.




Aplicaciones

- |

para frutos secos

ble en alimenfador

Suspensiones AB inoxida

de vegetales

criba pard ol escurrido

Suspensiones ABen

dable en criba pard patatas chips

Sus,

ba horizontal pard grava

s AB TWIN en cri

Suspensione

iones AB T™WI

Suspensio




mavil de trituracion

Suspensiones AB en cribd pard planta

27 r";=:. ‘ .~.‘- I
dor / escurridor de cemento

Suspensiones ABen alimenta

Suspensio



Aplicaciones
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