SOLUCIONES ROBOTICAS

MIRS, empresa lider en aplicaciones robdticas para la
mineria e industria pesada, cuenta con aplicaciones para
una amplia gama de procesos productivos, con
soluciones orientadas a mejorar la productividad vy
disminuir los costos.

Los productos MIRS incorporan robdtica de Ultima
generacion para operaciones mas eficientes y seguras.

APLICACIONES ROBOTICAS

Pulidor Robdtico de Placas Base.

Tomador Robdtico de Muestras en Maxisacos.

Despegadora Robdtica de Catodos.

Despegadora Robdtica de Laminas Iniciales.

Robot para Apertura y Cierre de Pasajes en Hornos de Fusion.
Manipulador Robdtico de Palmetas de Trommel.

Robot para Retirar y Torquear Tuercas en Molinos SAG.

ROBOTICS

Tomador Robdtico de Muestras de Concentrado en Camiones.

Reduce el costo de produccion
Aumenta la confiabilidad de los procesos
Asegura la salud y seguridad operacional

Mejora la calidad del producto final

Sistemas Roboticos

Ingenieria
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MANIPULADOR ROBOTICO DE PALMETAS DE TROMMEL

Solucién robdtica disefiada y desarrollada por MIRS para
que, de forma telecomandada, realice labores de cambio
de palmetas de trommel, actividad que se efectia durante
las paradas programadas.

Reduce al méaximo la interaccion humana, robotizando un
proceso que requiere de mano de obra susceptible a
accidentes y malas practicas operacionales.

BENEFICIOS

e Permite reemplazar hasta el 100% de las palmetas.
e FEvita el enbancamiento de cajén de bombeo.
e Previene taponeamineto de ciclones.
e Elimina cortocircuitos en ciclones 'y
los problemas asociados.

ELIMINA EL RIESGO DE LAS PERSONAS Y REDUCE EL TIEMPO DE CAMBIO DE PALMETAS

ROBOTICS

El manipulador robdtico de palmetas es capaz de
trasladarse hacia el interior del trommel y operar las
herramientas necesarias para los siguientes trabajos:

Retirar las palmetas usadas y trasladarlas al
rack portapalmetas.

Limpiar la zona de montaje y lubricar los rodones
para facilitar el calce de las nuevas palmetas.

Tomar las palmetas nuevas del rack portapalmetas
y montarlas en su posicion en el trommel.
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